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RESUMO

Este trabalho tem como objetivo a especificagdo do computador de bordo do
Subsistema de Controle e Rastreio (SCR) da Estagdao Multimissao de Natal (EMMN). O
novo sistema sera implementado na plataforma arduino, que funcionard como um
computador de bordo para o SCR. Desse modo, a unica comunica¢do entre o sistema
embarcado e o computador serd via cabo USB para transmissdo dos telecomandos e
recepcao das telemetrias. As efemérides serdo geradas através do software gratuito
Orbitron. Este software ird gerar as efemérides a cada instante de tempo e ira envia-las
para o arduino utiliza-la durante o rastreio. O arduino tera como fungdes principais: ler
e processar as efemérides; rastrear; oferecer ao usuario opcao de ligar/desligar o
sistema; prover telemetrias ao computador (azimute, elevagdo, referéncia atual azimute
e elevagdo); protecdo para ndo atingir o fim de curso da antena; controlar LEDs do
painel da gaveta de pilotage. O arduino recebera um sinal digital proveniente da placa
resolver para digital, referente as posi¢des atuais da antena para azimute e elevagao.
Com a posi¢do atual e a posi¢do de referéncia (efemérides) sera gerado o sinal de
controle para os inversores que controlam os motores de azimute e elevacao da antena.
Os motores funcionam com sinais analdgicos que variam de -10V a +10V, onde 10V
significa velocidade nominal e OV motor parado.
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