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Resumo. Frequentemente surge a necessidade de adaptagdo de um sistema de
software, como um BugFix ou devido a um novo requisito. Um sistema auto-
adaptavel possui propriedades como auto-configuragdo, auto-reparo, auto-
otimiza¢do e auto-cura. Neste contexto é apresentada uma proposta para um
framework de adaptagdo aplicado a sistemas de segmento solo.
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1. Introducao

Mudangas como a correcao de um defeito (bugfix) e alteragdes em requisitos ocorrem a
todo o momento na maioria dos sistemas de software em operacdo. Frequentemente
surge a necessidade de adaptar o sistema de modo a atender os mais diversos requisitos.

Um sistema auto-adaptavel possui algumas propriedades que definem o tipo de
adaptacdo como: auto-configuracao, auto-reparo e auto-otimizacao [Salehie e Tahvildari
2009]. Em geral essas caracteristicas sao implementadas por meio de ciclos de
monitorimento e ciclos de adaptagao.

Na area espacial, principalmente em sistemas solo, cada vez mais surge a necessidade de
adaptacdao autonoma de sistemas para garantir os mais diversos requisitos como
Confiabilidade, Robustés, Desempenho, Escalabilidade entre outros [Li e Savkli 2006].
Este trabalho apresenta uma proposta de framework de adaptacdo de sistemas de
segmento solo.

2. Metodologia

Trata-se de pesquisa e desenvolvimento de um framework de software para
monitoramento e adaptacdo de sistemas. O framework terd como funcdo a detec¢do de
violagdes de contratos SLA (Service Level Agreement) e implantacdo dindmica de
planos de adaptagdo para situagdes previstas, como por exemplo, ativacdo de
componentes em caso de excesso de carga ou falha de determinado componente do
sistema.
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3. Resultados e Discussao

Um sistema auto-adaptavel pode ser conceituado como um sistema que pode mudar o
seu comportamento em resposta as alteragdes em seu ambiente operacional [Oreizy,
Gorlick e Taylor 1999]. Para o caso dos sistemas espaciais, para além de situagdes
conhecidas para adaptacdo como carga e falha, surgem outras necessidades como por
exemplo, a utilizacdo de dados de diferentes constelacdes de satélites como GLONASS
e Galileo [Botelho 2014]. Um framework de adaptacdo auxiliaria nas tarefas de

adaptacdo de arquiteturas para sistemas solo baseado nas necessidades definidas em
cada missdo. A figura 1 ilustra o framework proposto.
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Figura 1. Framework Proposto para Adaptacédo de Sistemas

4. Conclusao

O principal impacto desta proposta estd em tornar vidvel a adaptagdo autonoma de
sistemas solo de modo a otimizar os recursos disponiveis nos sistemas espaciais por
meio da extensdo do framework para atender as diferentes necessidades de adaptacao
das missdes espaciais
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